
60Mo60Mo1.1) Dissassembling 
drone

60Mo60Mo1.2) Inventarisation of 
parts and 
accessoires

15Mo15Mo1.3) Organizing 
working space

20Mo20Mo1.4) Get building 
instructions

15Mo15Mo1.5) Check frame
0Mo1.6) Check done

60Mo170Mo1) Check

20Mo20Mo2.1) Mounting 
motorpods

10Mo10Mo2.2) Mount FCB 
holder to 
bottomplate

20Mo20Mo2.3) Mount 
motorpods to 
bottomplate

15Mo15Mo2.4) Mount FCB on 
FCB holder

20Mo20Mo2.5) Mount motors on 
motorpods

15Mo15Mo2.6) Place ESC
20Mo20Mo2.7) Mount Power 

Distribution 
Board

15Mo15Mo2.8) Mount Receiver
15Mo15Mo2.9) Mount top plate

140M
o

150Mo2) Building

30Mo30Mo3) Mount LiPo
0Mo4) Building done

Titel Aufwand DauerT-1h Tag T T+1h T+2h T+3h T+4h


